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® 5.000 ~ 60.000 giri/min.

® Potenza massima in uscita 350W (per motore @30 mm.). Motore senza spazzole completo di manipolo @ 20, 25, 30 mm.
© Disegnato per fresare e forare ad alta velocita su torni a controllo, fresatrici e macchine speciali. Le dimensioni

ridotte facilitano I’ inserimento nella macchina

Caratteristiche della Serie E3000

EM30-S6000

@ Velocita massima del motore 60.000 giri/min.

Lavelocita massima di 60.000 giri/min. € ottenuta grazie alle
grandi potenzialita del motore senza spazzole e dei cuscinetti
ceramici.

® Massima potenza in uscita: 350W (per 230)

La massima potenza in uscita € data dal motore g 30mm.
| motori @ 25 e g 20mm. hanno una potenza massimain uscita
di 250W.

@ Diametri dei motori con manipoli
| motori con manipoli della serie E3000 hanno g 20, 25 e 30 mm.

@ Sistema di raffreddamento ad aria

Per garantire lavorazioni continuative per molte ore, i motori
con manipolo della serie E3000 sono dotati di raffreddamento
ad aria (30L/min.). La quantita d' aria erogata deve essere di
0,25~0,3 MPa. In difetto di erogazione dell’ aria ,il circuito elet-
tronico protettivo limita la rotazione a 30.000 giri/min. max.

® Precisione del manipolo
L’ errore massimo di concentricita in rotazione e di circa 1um.

® Grande rigidita, dimensioni ridotte del corpo

La serie E3000 utilizza un corpo temprato e rettificato con una
lunghezza estremamente ridotta per garantire una lunga durata.

® |l connettore del motore si inserisce direttamente
sulla parte posteriore del motore con manipolo
Un semplice connettore a vite rende estremamente semplice la

sostituzione del motore.Un solo connettore dai segnali elettrici
elo start dell’ aria

* Caratteristiche torsiometriche dei motori con 220 e 225 mm

: 1l cavo viene
i venduto separatamente

@ Voltaggio
Il voltaggio puo essere 120 o 240V.

@ Sistema di protezione, Input esterno/Controllo del

segnale in uscita

Funzione di errore: il motore si blocca per sicurezzaeil LED di
segnalazione lampeggia.
Esempio 1): Sovraccarico in lavoro, mancanzad'aria, il motore

con il manipolo deve essere controllato e segnalato da un connet-

tore di input/ouput

Esempio 2): Controllo di:start/stop, rotazione destra/sinistra,
monitor di controllo della velocita di rotazione a vuoto e sotto
carico di lavoro.

® Possibilita di utilizzare il motore con manipolo
serie2550” con l'unita di controllo E3000

Il motore con manipolo E2550 pud essere gestito dall’ unita di
controllo E3000 (velocita massima:50.000 Giri/min.).

® A richiesta, puo essere fornita una versione spe-
ciale di massima sicurezza
| relé di sicurezza utilizzano normal mente contatti aperti.
Il segnale di stop d’ emergenza deve essere fornito con contatto
chiuso perché possa sentire il relé di sicurezza e dare il segnale
all’unitadi controllo, per I’avvio del motore. Qualsiasi tipo di
errore (problemi con il centro di lavoro o di connessione tral’ u-
nitadi controllo E3000 eil controllo del centro di lavoro) attiva
un segnale di apertura del contatto e |’ unita di controllo E3000
blocca il motore.

@ Interruttore per “centering mode”

Questo interruttore attiva la funzione “ centering mode”, la quale
mantiene costante |a rotazione del motore a 500giri/min. per le
operazioni di centrinatura.

» Caratteristiche torsiometriche dei motori con @230 mm
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